Przedmiot: Automatyka i pomiary
Kod przedmiotu: WTilCh/ISt/OSr/C-3b

1. Odpowiedzialny za przedmiot, jego miejsce zatrudni@a i e-mail: prof. dr hab. in.
Stanistaw Masiuk, Instytut #ynierii Chemicznej i Proceséw Ochror§rodowiska,
Stanistaw.Masiuk@ps.pl

. Jezyk wyktadowy: polski

. Liczba punktow: 3

. Rodzaj studiéw, kierunek, specjalné¢, kierunek dyplomowania: studia stacjonarne |
stopnia, kierunek Ochrorzodowiska

A OWN

5. Status przedmiotu dla ww. studiow:obieralny
6. Informacje o formach zaje¢:
- wspotczynniki pracochtonga (wagi formy zage): W,,=1.0, W=0.8, W=, W,=
Zajecia praktyczne
Sem. Pkt Wyktad Seminarium | Cw/éw. komp. | Laboratoriun Projekt
Gl/sem| F.z. | G/sem F.z. | G/lsem F.z. | G/sem F.z. | G/sem F.z.
VI | 3 15 Z 15 Z

Objasnienia Pkt — Iiczbq punktéw, G/sem. — liczba godzisemestrze, F.z. — forma zaliczenisegdE —
egzamin, Z — zaliczeniel:w. komp — zajcia w formiec¢wiczen, na stanowiskach komputerowych

7.Wymagane zaliczenie przedmiotow poprzedzagych (lub okreslenie wymaganej
wiedzy):

Elementy dynamiki procesowej. Podstawy mechanikn@v. RoOwnania riniczkowe o

statych parametrach. Liczby zespolone. Algebra eragi

8.Program wyktadéw

Modele obiektéw dynamicznych. Modele elementarnygktadéw regulacji. Charakterystyki
dynamiczne. Podstawowe cziony dynamiczne. Prawalaej§j. Typu regulatoréw i ich podstawowe
charakterystyki dynamiczne. Dobdr regulatorow. B regulatorow. Spezenie zwrotne. Uklady
regulacji. Zasipcza funkcja przégia. Charakterystyki oceny jaka regulacji. Stabiln& uktadow
regulacji. Algebraiczne i eatotliwosciowe kryteria stabilnii. Schematy blokowe. Grafy. Schematy
analogowe. Modele obiektéw wielowymiarowych. Regjdauktadéw wieloparametrowych. Modele
nieliniowe. Linearyzacja. Uklady regulacji reaktoréiornikowego. Przyklad regulacji kolumny
rektyfikacyjnej. Schematy PA. Problemy miernictvw@zujnik pomiarowy jako obiekt dynamiczny.
Pomiar z wyjciowym sygnhatem elektrycznymestasci. Lepkaici, cisnienia, przeptywu, poziomu
oraz skfady chemicznego.

9.Program zaje¢ praktycznych

Formutowanie modeli matematycznych obiektéw dynamych oraz uktadoéw regulacji. Wyznaczenie
charakterystyk dynamicznych w dziedzinie oryginafidebrazow. Wykorzystanie teorii residuum w
obliczeniach dynamicznych. Wykorzystanie pakietobliczeniowych Matlab oraz Simulink w
obliczeniach charakterystyk dynamicznych oraz woakhiach symulacyjnych. Zwijanie schematéw
blokowych. Budowanie schematéw blokowych przy zméingnodelach matematycznych. Obliczenie
parametrow regulatoréw w poparciu o algebraiczngekia stabilnéci. Macierze charakterystyki
impulsowej oraz funkcji przégia w uktadzie obiekt wielowymiarowy — regulacjat@pmiczna.
Strojenie regulatora z czujnikiem pomiarowym o &jarharakterystyce dynamiczne.
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